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Produktpresentation

OJ-DRHX &r den nya generationens drivenheter for styrning av roterande varmevéxlare — baserad pa
ny teknik. OJ-DRHX omfattar motorer klassade fran 1 Nm till 14 Nm med b&de RS-485 interface och
analoga styrenheter samt en version med konstant hastighet. OJ-DRHX finns ocksé i en variant med
en 3x7 segmentskarm.

| motsats till traditionella kugghjulsmotorer som férlorar viidmoment vid ldga och hoga hastigheter,
stegmotorn héller samma hoga rotationsmoment fér hela markvarvtal.

Stegmotorns linjara vridmomentkurva majliggdér en mycket exakt rotorhastighetskontroll dver

ett mycket storre omrade. Detta resulterar i en energieffektiv varmeatervinning och en mer exakt
temperaturreglering.

OJ-DRHX é&r utrustad med avancerad programvara for att dvervaka rotorns rotation, vilket innebér att
inget fysiska eller optiska rotorskydd behdvs. Det betyder inte bara farre komponenter utan gér den
ocksa lattare for dig att installera.

Kombinationen av stegmotorns hdga vridmoment och FOC-tekniken (Field Oriented Controls) ger en
unik innovativ Iésning och 6kad effektivitet. Enheten anvander aterkopplingssignalen fran motorn for
att sakerstélla att motorn far exakt ratt mangd strom for att uppna énskad hastighet och vridmoment.

Inledning

Den hér bruksanvisningen beskriver féljande produktprogram:
e OJ-DRHX-1055-MNN5

e OJ-DRHX-1055-MAD5

e OJ-DRHX-1220-MNN5

e OJ-DRHX-1220-MAD5

e OJ-DRHX-1690-MANS - specificeras i separat dokument

e OJ-DRHX-1055-NCNS5 - specificeras i separat dokument

e OJ-DRHX-1220-NCNS5 - specificeras i separat dokument

L&s igenom den hér bruksanvisningen noggrant och folj instruktionerna innan du tar OJ-DRHX i
drift.

Den har bruksanvisningen innehaller viktig information och ska anvandas nar du installerar,
ansluter och driftsatter OJ-DRHX samt vid underhall, servicearbete och felstkning.

Om instruktionerna inte foljs upphdr leverantérens ansvar och garanti att gélla (se dven avsnitt 6.
Anvéndningsférbud).

Tekniska beskrivningar, ritningar och bilder far inte kopieras helt eller delvis till tredje part utan
tillstand av OJ Electronics A/S.

Alla rattigheter forbehalles av OJ Electronics A/S om produkten inkluderas i patentréttigheter eller
andra typer av registrering.

OJ Electronics A/S forbehaller sig ratten att &ndra innehéllet i dessa instruktioner utan férvarning.

Symbolférklaring

Var sarskilt uppmarksam pé delar i de hér instruktionerna som &r markerade med symboler och
varningar

N\ azm

3.1.

®

3.2.

3.3.

Den hér symbolen anvands nér det finns risk for allvarlig eller dédlig personskada.

Var férsiktig

Den har symbolen anvands dar potentiellt farliga situationer kan leda till latta eller medelsvéara
personskador. Den har symbolen anvands &ven for att varna for osékra och farliga férutsattningar.

Den har symbolen anvands fér att markera viktig information och situationer som kan leda till
allvarliga utrustnings- och egendomsskador.

© 2020 OJ Electronics A/S 4
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N\

4.

Faststall sdkerhet fore installation

OJ-DRHX far endast installeras av kvalificerad personal eller personer som har slutfort [amplig
utbildning och darmed har blivit kvalificerade att installera produkten.

Kvalificerad personal har kunskap om installationsmetoderna och kan installera i enlighet med
relevanta lokala och internationella krav, lagar och regler.

Kvalificerad personal har kunskap om instruktionerna och sékerhetsatgarderna som anges i dessa
instruktioner.

OJ-DRHX innehaller farlig hdgspénning nar den &r ansluten till elnatet.

Elnatet méste alltid vara frankopplat fore alla former av installations-, service- eller underhéllsarbete
utférs pa produkten. Testknappen kan anvandas nér elntet ar anslutet.

Nar OJ-DRHX &r ansluten till eln&tet finns det en risk att stegmotorn kan starta oavsiktligt och orsaka
risk for farliga situationer, personskada eller materiell skada pa utrustning och egendom.
Stegmotorn/rotorm kan startas med testknappen, 0-10 V ingangssignal eller via RS-485 interface
granssnittet.

Innan elnatet ansluts till OJ-DRHX maste alla komponenter, dvs. stegmotor, rem, remskiva och rotor,
installeras korrekt.

Innan elnétet ansluts till OJ-DRHX maste alla 6ppningar, luckor och kabeltatningar sitter korrekt och
vara stangda. For att uppratthélla den angivna kapslingsklassen ska oanvanda kabelférskruvningar
bytas ut mot tomma férskruvningar.

OJ-DRHX innehaller kondensatorer som laddas under drift. Dessa kondensatorer kan forbli laddade
aven efter det att strdomforsérjningen har brutits. Det finns en risk fér allvarlig personskada om
anslutningsplintarna eller kabeldndarna berdrs innan dessa kondensatorer har laddats ur helt.
Urladdningstiden &r cirka 3 minuter under normala forhallanden.

Produktanvandning

OJ-DRHX anvénds for att reglera varvtalet pa en roterande varmevaxlare i luftbehandlingsaggregat.
OJ-DRHX kan endast anvandas for att styra stegmotorer levererade av OJ Electronics A/S. Férsék
aldrig ansluta eller styra andra typer av stegmotorer.

Beroende pa anvandning ar OJ-DRHX lamplig for fristdende tillampningar eller som en del av storre
system/maskiner.

Produkten kan anvéndas i definierade milj6- och temperaturscenarier.

Se avsnitt 24. Tekniska specifikationer

Drivenheten och stegmotorn styrs av signaler eller kommandon fran en extern styrenhet.

OJ-DRHX har inbyggt stegmotorskydd.

OJ-DRHX kan anvandas i hushalls- och industrimiljéer och har ett inbyggt EMC-filter.

N\

6.

Anvandningsférbud

OJ-DRHX fér inte tas i drift férran maskinen eller produkten till vilken den ansluts i sin helhet har
faststéllts uppfylla alla relevanta nationella och internationella regler.

Produkten far inte stromsattas forran hela installationen uppfyller ALLA relevanta EU-direktiv.
Produkten har en tillverkargaranti om den installeras i enlighet med de hér instruktionerna och
tilldmpbara installationsregler.

Om produkten har skadats (t.ex. under transport) méste den kontrolleras och (vid behov) repareras av
OJ Electronics A/S innan den installeras, ansluts till elnatet och stromsétts.

Om OJ-DRHX byggs in i maskineri med roterande delar, t.ex. luftbehandlingsaggregat,
transportsystem eller liknande, maste hela systemet uppfylla kraven i maskindirektivet.

© 2020 OJ Electronics A/S 5
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7. EMC - elektromagnetisk kompatibilitet
¢ OJ-DRHX har inbyggt EMC-filter.

8. Godkannanden och certifieringar
CE-maérkning

e QJ Electronics A/S férsakrar harmed under ensamt ansvar att produkten uppfyller foljande direktiv

fran Europaparlamentet:
e LVD - lagspanning: 2014/35/EU
e EMC - elektromagnetisk kompatibilitet: 2014/30/EU

® RoHS - begrénsning av anvéndning av vissa farliga d&mnen i elektrisk och elektronisk

utrustning: 2011/65/EU

Produktstandard

¢ | enlighet med EN 61800-2 — Varvtalsstyrda elektriska drivsystem, allménna krav.

Sakerhet

¢ | enlighet med EN 61800-5-1 — Varvtalsstyrda elektriska drivsystem: Sakerhetskrav — elektriska,

termiska och energimassiga.
EMC - elektromagnetisk kompatibilitet

¢ | enlighet med EN 61800-3 (C1 och C2) — varvtalsstyrda elektriska drivsystem. Del 3. EMC-

fordringar och speciella provningsmetoder.
RoHS-kompatibel
* Innehaller inga farliga &mnen enligt RoHS-direktivet.

9. Produktprogram
9.1 Drivenhetsserie

e Stegmotorserien OJ-DRHX finns i olika effektvarden och kapslingar, vars storlek och funktionalitet

varierar beroende pa den specifika OJ-DRHX-varianten, se tabell 9.1
J OJ-DRHX-1055-MNNS5 - beskrivs i denna bruksanvisning

J OJ-DRHX-1055-MADS5 - beskrivs i denna bruksanvisning

J OJ-DRHX-1220-MNNS5 - beskrivs i denna bruksanvisning

J OJ-DRHX-1220-MADS5 - beskrivs i denna bruksanvisning

J OJ-DRHX-1690-MANS5 - se separat bruksanvisning

J OJ-DRHX-1055-NCNS5 - specificeras i separat dokument

J OJ-DRHX-1220-NCNS5 - specificeras i separat dokument

Tabell 9.1* DRHX-1055-MNN5 DRHX-1055-MAD5 DRHX-1220-MNN5 DRHX-1220-MAD5
RS-485 interface Ja Ja Ja Ja

0-10V Nej Ja Nej Ja

Skérm Nej Ja Nej Ja

Internt rotorskydd Standard Standard Standard Standard

Externt rotorskydd Nej Tillbehor Nej Tillbehodr
Automatisk Nej Ja Nej Ja
renblasningsfunktion

Deformationsskydd Ja Ja Ja Ja

Effekt (max.) 27,5/55 W 27,5/55 W 110/220 W 110/220 W

Tilluft 1X230 V AC 1X230 V AC 1X230 V AC 1X230 V AC
spanning

Méarkmoment 1 Nm/2 Nm 1 Nm/2 Nm 1/2/4/8 Nm 1/2/4/8 Nm

Max. varvtal 400 varv/min 400 varv/min 400 varv/min** 400 varv/min**
Motorspanning 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC
Matt 183.0x142.7x55.0 183.0x142.7x55.0 183.0x142.7x55.0 183.0x142.7x55.0
(b, h, d) (mm)

Kapslingsklass (IP) IP54 IP54 IP54 IP54

*Se &dven de tekniska specifikationerna i avsnitt 24.
**8 Nm vridmoment vid max. 250 varv/min — men endast max. 5 Nm vridmoment vid max. 400 varv/min

© 2020 OJ Electronics A/S




BRUKSANVISNING OJ-DRHX-1-8Nm | Produktprogram

9.2  Stegmotorprogram

Det tillhérande stegmotorprogrammet bestar av 3 olika nominella vridmoment: (Se tabell 9.2)

J OJ-MRHX-3P01N-03C5

J OJ-MRHX-3P02N-03C5

J OJ-MRHX-3P04N-03C5

J OJ-MRHX-3P08N-03C5

J OJ-MRHX-3P14N-03C5
Tabell 9.2 OJ-MRHX-3P01N-03C5 | OJ-MRHX-3P02N-03C5 | OJ-MRHX-3P04N-03C5 | OJ-MRHX-3P08N-03C5
Effekt (W) 27,5 55 W 110 W 220 W
Motormoment 1 Nm 2 Nm 4 Nm 8 Nm
Stegmotorspéanning 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC
Min. varvtal 1 varv/min 1 varv/min 1 varv/min 1 varv/min
Max. varvtal 400 varv/min* 400 varv/min* 400 varv/min* 400 varv/min**
Kabelldngd 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm
Elanslutning "Il'ygc(;“lslATE-N-LOK ?’ygg“laATE-N-LOK ‘Lll'ygghlslATE-N-LOK jT'yEZIII\%IATE-N-LOK
?gﬁ%‘?tﬁ’rd) 56 mm, 56 mm, 97 mm | 85 mm, 85 mm, 67 mm | 85 mm, 85 mm, 97 mm | 85 mm, 85 mm, 156 mm
Axeldiameter @12 mm @12 mm @12 mm @12 mm
Kapslingsklass (IP) IP54 IP54 IP54 IP54

*Max. 250 varv/min pa drivenhet DRHX-1055-MXX5 och upp till max. 400 varv/min pa drivenhet

DRHX-1220-MXX5

**8 Nm vridmoment vid max. 250 varv/min — men endast max. 5 Nm vridmoment vid max. 400 varv/min

9.3

Férlangningskabelprogram

Drivenheten levereras utan kabel, som darfér maste bestéllas separat. Férlangningskablar levereras
aven med en formonterad 4-polig kontakt i ena dnden. Den andra &nden av férlAngningskabelns
ledningar &r utrustade med ledningshylsor och ska anslutas till drivenhetens motorplintar (U, V, W,
PE). Foérlangningskablar levereras i 4 olika langder.

Figur 9.3

(1) ="U"-brun
(2) ="V -svart
(3) ="W"-bla

(@) ="PE” - gul/grén

>
>

0
0000
T

b

.

500.....5000mm ———{65mm

(X

BR1034A49a

Férlangningskabelprogram:

Produktkod.
Produktkod.
Produktkod.
Produktkod.

97301 (L=500 mm)

97302 (L=2000 mm)
97303 (L=3000 mm)
97304 (L=5000 mm)

© 2020 OJ Electronics A/S
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10. Produktetikett

10.1 Drivenheten OJ-DRHX ar utrustad med en
silverfargad markplat.

Se exemplet i fig. 10.1 och tabell 10.2.

OBS! Kontrollera att informationen som anges péa
méarkplaten &r som férvantat.

Figur 10.1a
1 6 > 7 8
AA PI_N\: 0J-DRHX-1055-MAD5 }fw:mzu:oom:nj ~ {_'_’_/2
2Nm 55W (230V) P54 Wt. 0.9 Kg 10
—> IN: 1x207-253V, 50/60Hz,0.7/0.5A Temp.-40 - +50°C ®
OUT: 3x0-200V 0-400Hz, 0.8A ;:;::::1::;':"-:5 .com 11
_/ DK-6400 Denmark €————————

T e A ——

703502" 906133 Patent pending w_ 12
E/ 13 \li 16

10.2 Markplat, information och férklaringar Tabell 10.2
1 Produkt-ID, se tabell 10.6
2 Axeleffekt vid nominell spénning
3 Nominell effekt (V, Hz, A)
4 Nominell utspanning (V, Hz, A)
5 Produktkod, se tabell 10.5.
6 Kapslingsklass
10.3 Stegmotorn OJ-MRHX &r utrustad med en 7 Vikt (kg)
markplat. 8 Temperaturomrade, drift (°C)
9 Tillverkarens logotyp
Se exemplet i fig. 10.3 och tabell 10.4. 10 Tillverkarens webbplats
11 Tillverkarens adress
OBS! Kontrollera att informationen som anges pa 12 Tillverkningsland
markplaten ar som férvantat. 13 CE-godkénd, logotyp
14 Avfallshantering, logotyp
10.4 Mérkplat, information och férklaringar 15 Streckkod
16 EAC-godkand, logotyp
Figur 10.3
16 15 Tabell 10.4
14
' _| _| —/ Varning: Motorn kan bli mycket varm >60 °C
i l l l 2 Produkt-ID
> 3 Produkttyp och modell
2 C € EADIIS 4 Axeldiameter
N Part. No MRHX-3P02N-03C5 5 Nominell ingangsspénning, strom V/A
3 13 6 Omgivande temperatur, min/max
T >{2Nm STEPPERMOTOR 3-Phase | - -
4 Resistance per phase 5,2 Ohm <] i 7 Tillverkningskod
T\) @12mm Class S1 ¢— 8 Tillverkarens namn och adress
—{IN: 0-200VAC, 1A 0-400rpm<}l 11 , .
6 Temp.-40°C - +45°C  IP 54 \¥ 9 Tillverkarens artikelnummer
7 ~_ 10 10 Kapslingsklass (IP-klass)
———> week no.: batch no.: serial no.: year -
11 Varvtal min/max
0J ELECTRONICS A/S 12 DSr;ﬂk'l"(‘SSt_ i it
8 St'(e%i%%r;wd . (81 = kontinuerlig drift)
- gnderborg 13 Resistans per fas (Q)
Denmark
9 14 RoHS-kompatibel
— 75103
15 Avfallshantering, logotyp
16 CE-godkéand, logotyp
10.5 Tillverkningskod
Varje OJ-DRHX drivenhet far en individuell
produktkod under tillverkningen.
Produktkoden (se tabell 10.5) bestér av 14 siffror och ger
information om den specifika drivenheten OJ-DRHX.
Produktkoden innehaller féljande uppgifter:
¢ Produktionsvecka Tabell 105
* O_l_’demummer Veckonummer | Ordernummer | L&pnummer Ar
* Lopnummer vV 00000 LLLLL AA

e Tillverkningsar
¢ Se tabell 10.5

Produktions- | Ordernummer |Enhetsnummer| Produktions-

vecka ar

© 2020 OJ Electronics A/S
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10.6 Produkt-ID
Drivenhetens produkt-ID bestar av en kombination av siffror och bokstaver som ger information om
den specifika produkten.
Se forklaring i tabell 10.6.1 (drivenhet) och fig. 10.6.2 (stegmotor).

Figur 10.6.1 — Drivenhet, produkt-ID

1| 2 3 4 | 5 | & | 7 8 9 10 | 11 | 12 13 14 | 15 | 16 | 17
Company = Product name = Phase Power = Configuration
o | - p | R | v [ x - 1 2 [ 2 ] o - Mm | A ] b [ s
— e e
T
Company: Voltage supply: Interface:
”XX" : Company initials ”1” : 1 Phase; 1x230VAC "M” : RS-485
Type: Control option:
“D" : Drive ‘ “N": None
“A" : Analog control
Type: Power output:
"RHX" : Rotary Heat Exchanger ‘ t027” : 27W L Display option:
“055” : 55W “N” : No display
“220” : 220W “D" : 3 x 7 segment
690" : 690W

Sealing grade:

5" : IP 54
Figur 10.6.2 — Stegmotor, produkt-ID
1 | 2 ] 3 | a4 5 6 7 8 | 9 | 10 11 12 | 13 | 14 | 15
Product name - Phase Torque Configuration
M R H X - 3 P 0 2 N - 0 3 c 5

< ~ Y
. ~ / v g ——

Type: i .
"MRHX" : Stepper motor Torque: Cable length:
"01IN” : 1Nm "03"” : 0,3 meter
"02N” : 2Nm
Voltage: :04N: 1 4Nm Cable connector:
"3p” ; 3 phase = 3 x 200VAC 08N": 8Nm “C" : 4-pole plug connector
"14N" : 14Nm

Sealing grade:
"5" : IP 54

© 2020 OJ Electronics A/S
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11.  Spriangskisser och mattritningar
ON lmmms| |2
OFF
30 1 OTEST RUN
1234
©
0 M D m
© 000 ©
|
TR
0 T I ]
| S | J_Bhl*
Y
Zz 9]
= L. . .8 < d o
7 0 m 8 0O Moo m
OO0 O0 O 00O g
<
L N PE U Vv WPE 3
o
)
Tabell 11
Nr Beskrivning Nr Beskrivning
1 Testknapp 5 RJ12 RS-485 interface kontakt (2 x RJ12)
2 4-polig DIP-brytare 6 A/D-styrning och signalterminaler, beroende pé variant
3 LED-lampa 7 Matningsplintar (L, N, PE)
4 3 x 7-segmentskarm - beroende pa variant 8 Anslutningsplintar fér stegmotor (U, V, W, PE)

© 2020 OJ Electronics A/S
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11.1

Drivenhet - mattritning

e——— 1725

-—————— 183 —————————————— >

161 ————————»

— 55 —»

|«—85 —

- 140 ———————————»]
|fe—— 137 ——————— ]

1674 ————»

BR1034A01a

11.2 Stegmotor — mattritning
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Mattabell 11.2

0OJ-MRHX-3P01-03C5 0OJ-MRHX-3P02-03C5 0OJ-MRHX-3P04-03C5 0OJ-MRHX-3P08-03C5
A 56 mm 85 mm 85 mm 85 mm
B 47 mm 69,6 mm 69,6 mm 69,6 mm
C 52 mm 73 mm 73 mm 73 mm
D 97 mm 67 mm 97 mm 156 mm
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12. Mekanisk installation

N\ azzn

¢ Felaktig mekanisk installation kan orsaka éverhettning och férsdmrad prestanda.
¢ Om holjet ar trasigt eller pa annat satt visar tecken pa att ha utsatts fér mekanisk dverbelastning
finns det en risk for fuktintrangning och elektriska stétar. Drivenheten ska d& kasseras.

¢ Drivenheten och stegmotorn maste installeras inuti luftbehandlingsaggregatets inneslutning/hélje.

¢ Stegmotorn maste fastas mekaniskt pa holjet.

—
N
o

Drivenhet Figur 12.1.1

¢ OJ-DRHX far endast installeras av utbildad och
erfaren personal.

e For att uppna ratt kylning av OJ-DRHX maste den
alltid placeras sé att det finns fritt luftfléde runt
kylflansarna i drivenheten OJ-DRHX (se fig. 12.1.1).

e Max./min. omgivande temperatur: Se avsnitt 24,
tekniska specifikationer.

e For att underlatta framtida service och underhall
bor det sékerstéllas att det finns tillrdckligt med
utrymme runt drivenheten efter att den har
installerats.

e For att uppna den angivna kapslingsklassen far
kabelforskruvningarna inte peka uppat (se fig. 12.1.2).

e For att férhindra att vatten tranger in i OJ-DRHX via
kablar och kabelférskruvningar ska det sékerstéllas
att anslutningen utfors pa ett sadant satt att vatten

!
i

ni
i

,
\

=
\!
"l
)=
) L

BBR1034A19a

inte kan ansamlas runt kabeln i férskruvningen.
¢ For optimal kylning av OJ-DRHX méste den Figur 12.1.2

installeras vertikalt och i en lutning, med en maximal
lutningsgrad pa 45° (se fig. 12.1.1). Kylflansarna
pa baksidan av produkten bor alltsé alltid kunna
kylas av det naturliga termiska luftflddet genom
kylflansarna.

¢ OJ-DRHX ska installeras pa ett plant och fast
underlag.

e For att undvika onédigt langa stegmotorkablar
bor OJ-DRHX installeras sa nara stegmotorn som
mojligt.

¢ Produkten bor fastgoras i minst 3 av skruvhalen i
kylarprofilen av aluminium.

¢ Den fjarde skruven kan ockséa anvéndas for att
montera en elektrisk utjgmningsledare, se avsnitt 13.5.

¢ Drivenheten far inte installeras i direkt solljus.

e Mattritning, se fig. 11.1

BBR1034A18a
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N\ azzn

12.2

12.3

Felaktig mekanisk installation av stegmotorn kan orsaka elektriska stétar, dverhettning, forsémrad
prestanda och felaktiga larm.

Stegmotorn MRHX har utformats sérskilt fér och anpassats exakt till drivenheten DRHX.

Forsok aldrig ansluta andra motortyper &n den som levereras tillsammans med produkten. Om
stegmotorn &r defekt bdr den bytas ut mot en likvardig modell. Kontakta din leverantér for leverans
av ratt modell och typ.

Stegmotor
* For att sékerstélla att du far ut mesta mojligaav ~ Figur 12.2.1

det avancerade inbyggda rotorskyddet i DRHX-
styrenheten och for att undvika falska larm

och fel ar det viktigt att folja instruktionerna for o o =

korrekt montage av stegmotorn. @

Stegmotorn levereras med fyra hal for @/

fastsattning pa en fast monteringsplatta. 0 efl] |8

Monteringsplattan méaste fastas ordentligt pa /@\ —

holjet till den roterande varmevéxlaren eller AHU- m
AHU Chassis

styrenheten.

a

Anvand inte vibrationsdampare eller fjadrar.
¢ Monteringsplattan maste fastas ordentligt pa
enhetens hdlje

BR1034A48

(se exempel fig. 12.2.1; markt med *1).

¢ Stegmotorn maste jordas i enlighet med lokala
och nationella bestammelser (se fig.12.2.1; markt med *2)

¢ Anvéand inte och anslut inte till andra typer av stegmotorer &n de som levereras av OJ Electronics
A/S och kontrollera att DIP-brytarna ar installda till korrekt stegmotorstorlek

Remskiva, stegmotor
¢ Remskivan maste fastas med hjalp av en stoppskruv, som boér ligga an mot den plana sidan av
stegmotorns axel.
e For att valja ratt DRHX, MRHX och for att berdkna optimal remskivestorlek for din rotor bér du
beakta féljande aspekter:
* Rotors diameter
* Rotorns bredd
* Vaghojder
® Rotorns vikt
¢ Tatningslister
¢ Extra vridmoment pa grund av luftflode
Detta innebér att det inte &r mdijligt att berédkna val av DRHX, MRHX och remskivestorlek bara
utifrdn en given rotordiameter. Kontakta OJ Electronics A/S for berdkningsverktyg.
¢ Det storsta rotormomentet kan uppnas med
hjalp av en liten remskiva pa stegmotorn, Figur 12.3

eftersom stegmotorns moment éverférs mellan

rotorn och stegmotorns remskiva genom
utvaxlingsférhallandet (N) (se figur 12.3).
¢ Remskivan maste dock vara tillrdckligt stor for att
uppnéa 6nskad rotorhastighet vid maximalt varvtal
och samtidigt 6verféra kraft till remmen.
¢ Remmen maste spannas s att stegmotorn kan
driva rotorn utan friktion pa remskivan eller rotorn. °)
¢ Remmen far inte spannas mer an vad som -
anges i den maximala radiella belastningen for ]

stegmotorn. Se avsnitt 24, tekniska specifikationer.

BR1034A25a
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For att sékerstélla att det inre rotorskyddet fungerar korrekt finns vissa begransningar av remskivans

troghet vilket innebar att remskivans storlek (diameter) och vikt ska ligga inom féljande omrade.

Stegmotorstorlek Min. storlek pa remskiva Max. storlek pa remskiva/vikt

250 mm/0,1 kg
1 Nm 50 mm 140 mm/0,3 kg
110 mm/0,5 kg

160 mm/0,5 kg
2 Nm 50 mm 140 mm/0,75 kg
120 mm/1 kg

160 mm/1 kg
4 Nm 50 mm 140 mm/1,3 kg
120 mm/1,8 kg

200 mm/1 kg
8 Nm 50 mm 160 mm/1,5 kg
120 mm/2,8 kg

Det ar mojligt att anvanda en remskiva som skiljer sig fran ovanstadende, men for att sakerstélla att
det inre rotorskyddet fungerar korrekt &r det nddvandigt att utféra en kalibrering (se 15.15).

12.4 Rotorfriktion
¢ Kontrollera att rotorn roterar med minimal och enhetlig friktion under hela rotationen.
¢ Om rotorn inte ar korrekt spand med enhetlig friktion hela védgen runt kan detta leda till att
rotorn inte kan drivas av den valda stegmotorn och drivenheten. Detta kommer att leda till dkad
energiférbrukning, 6kad varme, férkortad livsldngd och felaktiga larm.

13. Elektrisk installation

N\ xz

¢ OJ-DRHX far endast installeras och driftsattas av utbildad och behorig personal.

¢ Kontrollera att de uppgifter som anges pa markplaten p& stegmotorn och de uppgifter som
anges pa OJ-DRHX-produktens etikett Gverensstammer med den énskade konfigurationen och
tillaAmpningen.

¢ Felaktig elektrisk installation kan orsaka risk for allvarlig eller livshotande personskada.

N\

13.1 Farlig inducerad spanning
¢ Om det naturliga draget genom luftbehandlingsaggregatet orsakar att rotorn roterar &ven nér den
inte mottar nagon driftsignal, finns det en risk att stegmotorn inducerar spéanning i OJ-DRHX-
stegmotorns plintar och gér dem farliga att vidrora.

© 2020 OJ Electronics A/S
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@ Var forsiktig

13.2 EMC-korrekt installation
¢ Det finns inga krav pa skdrmade kablar for I/O- och RS-485 interface kommunikation, precis som
det inte finns nagra krav pa skdrmade motorkablar.
¢ |ed aldrig natspanning, stegmotorns anslutningar och styrsignaler i samma kabel.
¢ Drivenheten och stegmotorn maste installeras inuti luftbehandlingsaggregatets inneslutning/hdlje.
¢ Kabeln mellan stegmotorn och OJ-DRHX maste fastas till luftbehandlingsaggregatets inneslutning/
holje i hela dess langd. Kabeln bestar av stegmotorns kabel, kontakt och férlangningskabel.

13.3 Kortslutningsskydd
¢ Korrekt kortslutningsskydd maste alltid anvandas fore OJ-DRHX i enlighet med lokala och
internationella regler.
¢ Kortslutningsskydd for OJ-DRHX medféljer inte produkten, men kan levereras och installeras av
montdren eller tillverkaren av enheten eller rotorn.

A\

13.4 Jordfelsbrytare (TT-system)

Denna produkt kan dra likstrém i jordledningen i hdndelse av ett jordfel.

Observera foljande forsiktighetsatgéarder:

¢ Om en jordfelsbrytare anvands (RCD), maste en RCD av typ B anvandas pa produktens
matningssida (typ B foér vaxelstrém och/eller pulserande strém med DC-komponenter och fast
felstrém).

¢ Jordfelsbrytare av typ B maste uppfylla alla bestammelser enligt IEC 61008/9.

¢ Skyddsjordning av OJ-DRHX i kombination med anvandning av jordfelsbrytare maste alltid utféras
i enlighet med relevanta lokala och internationella krav, lagar och férordningar.

¢ Om dessa atgarder inte foljs kan det leda till allvarlig skada p& méanniskor och djur.

N\ uzzn

13.5 Potentialutjamning
¢ Det finns en risk for elektriska stérningar Figur 13.5

om jordpotentialen mellan OJ-DRHX och
luftbehandlingsaggregatet skiljer sig fran

il

varandra. Q i [ @

e Fasten ska anvandas och utjamningsledaren °
bor fastas till aluminiumprofilen pad OJ-DRHX I
via en av de skruvar som anvands for att Lnee uvwee

mekaniskt installera OJ-DRHX (se fig. 13.5).

¢ Rekommenderad kabeldiameter: 10 mm?2.

e For att férebygga skillnader i potential mellan
systemets komponenter méste alltid en
utjdamningsledare monteras.

e En potentialutjamningsledning ska
alltid installeras mellan stegmotorn och
luftbehandlingsaggregatets hdlje (se avsnitt
12.2).

—

BR1034A09a
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N\ xzm

13.6 Léckagerisk vid jordning (PE)
OJ-DRHX-tekniken ger tillkoppling och frankoppling vid héga frekvenser. Detta kan generera en
lackstrdm under 3,5 mA i skyddsjordningens anslutning (PE).
Folj nationella och lokala bestammelser fér skyddsjordning av enheter med lackstrdm under 3,5 mA.
¢ Anvand plintarna och anslutningarna i OJ-DRHX for att uppna en korrekt jordning.
¢ Undvik seriell (kedjekoppling) anslutning fran jordanslutningen mellan tva eller flera OJ-DRHX-enheter.
¢ Hall kablarna till jordanslutningarna sa korta som mgjligt.
* Jordanslutningarna maste alltid utféras i enlighet med géllande lokala och internationella

standarder och direktiv.

Kabelkrav

¢ Alla kablar och ledningar som anvands tillsammans med OJ-DRHX méste uppfylla kraven i lokala
och nationella regler och foreskrifter.

¢ | allménhet rekommenderas kabeltyper med koppartrad.

¢ Rekommenderade kabelmatt for PG9-kontakter &r 3-8 mm.

¢ Kontrolledningar installerade i anslutningsplinten for styrsignaler (se fig. 13.15) maste
Overensstdmma med min./max.-matten i enlighet med tabell 13.7.1

e Stromledningar installerade i anslutningsplinten markt ”L”, ”"N” och "PE” (se fig. 13.10.1) maste
Overensstdmma med min./max.-matten i enlighet med tabell 13.7.2

¢ Den fabriksinstallerade kabeln till stegmotorn, inklusive den fdrmonterade 4-poliga kontakten,
maste anvandas och far inte bytas ut.

e RS-485 interface kabeln som dragits genom den speciella gummitédtningen kan vara en telekabel,
6-tradig, oskarmad, 30 AWG/0,066 mm? eller motsvarande.

¢ Det finns inga krav pa anvandning av skdrmade kablar.

—
w
~

Styrledningar och kablar
Tabell 13.7.1 Ledarmatt. Min. Ledarmatt. Max. Kabelmatt
Solid ledning 0,08 mm? 1,5 mm? 3-8 mm
Tvinnad ledning 0,14 mm? 1,0 mm? 3-8 mm
*Med eller utan kérnhylsor/andhylsor
Stromledningar och -kablar
Tabell 13.7.2 Ledarmatt. Min. Ledarmatt. Max. Kabelmatt
Solid ledning 0,2 mm? 4,0 mm? 3-8 mm
Tvinnad ledning 0,2 mm? 2,5 mm? 3-8 mm
*Med eller utan kérnhylsor/andhylsor

Figur 13.8.1

13.8 Oppna drivenheten

e Kontrollera att matningsspanningen till
OJ-DRHX &r frankopplad innan du 6ppnar
kapan.

® Vanta cirka 3 minuter efter att
natspanningen kopplats fran innan du tar
av kapan.

¢ Drivenheten kan éppnas med hjélp av en
skruvmejsel eller liknande (se fig. 13.8.1)

BR1034A09a

© 2020 OJ Electronics A/S 16



BRUKSANVISNING OJ-DRHX-1-8Nm | Elektrisk installation

Képan kan tas bort fran inneslutningen Figur 13.8.2
o For att frigéra utrymme fér installation och
service kan k&pan tas bort helt fran OJ-DRHX
inneslutning.
¢ Kapan kan 6ppnas ca 135°.
¢ De specialdesignade gangjarnsfastena gor att
kapan tas av med ett I4tt drag (se fig. 13.8.2)

N\

¢ Plastkapan (se fig. 13.8.3) som tacker och skyddar
mot onddig berdring av den elektroniska kretsen
(PCB) i OJ-DRHX far under inga omstandigheter
tas bort eller férsdkas tas bort.

e Kapan far endast tas bort av OJ Electronics A/S
och alla reparationer av defekta DRHX-enheter
ska utféras av reparationsavdelningen pa OJ
Electronics A/S.

¢ Forsok aldrig reparera en defekt produkt.

¢ Tillverkarens ansvar och garantiforpliktelse férfaller
om képan har tagits bort eller om ett forsék har
gjorts att ta bort den.

BR1034A21a

BR1034A47a

13.9 Fjaderterminaler

e Solida och flerkérniga kablar/ledningar kan Figur 13.9
anvéndas.

¢ Om flerkarniga kablar/ledningar anvands maste
karnhylsor/andhylsor alltid anvéndas.

¢ Max./min. kabelmatt fér styrplintar
(se tabell 13.7.1)

¢ Max./min. kabelmétt fér matningsplintar
(se tabell 13.7.2)

¢ Anslutningsplintarna ar fjaderbelastade och den
avisolerade kabeln kan enkelt sattas in i plinten
genom att férsiktigt féra in kabeln i plinten utan att
anvanda verktyg. Alternativt kan plintfjddern lossas
genom att trycka pa den latt med en skruvmejsel
eller liknande redskap. Se fig. 13.9.

¢ Avskalade kabeldndar eller Aandhylsor maste vara
mellan 8 och 10 mm.

e Kablar kan tas bort genom att forsiktigt lossa
plintfiadern genom att trycka latt pa den med en
skruvmejsel eller liknande redskap. Se fig. 13.9.

<)
, l%%%/é//,

BR1034A27a

13.10 Kabelinféringar - kabelférskruvningar Figur 13.10.1

e OJ-DRHX levereras med 2 st. fabriksmonterade
PG9-kontakter och en gummihylsa. ||- NPE U VWPE

¢ De fabriksmonterade PG9-kabelférskruvningarna 588
boér anvandas vid insattning av strémkablar och
stegmotorkablar i OJ-DRHX
(se fig. 13.10.1). i —

e Kom ihag att dra at kabelférskruvningarna for att
sakerstalla skydd mot fuktintrangning.

¢ Kablar maste sdkras s att de inte gar att dra ut
eller vrida.

O
Ol
o0
rol

BR1034A17a
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Modbus/BACnet MSTP kabel

¢ Om RS-485 interface kommunikationen baseras
pé en 6-kérnig, oskarmad, 30 AWG/0,066 mm?
telekabel maste kabeln féras in genom den
fabriksmonterade gummitdtningen (se fig. 13.10.2).

e Gummitatningen har en inféringsskara och
garanterar produktens kapslingsklass vid korrekt
montering (se fig. 13.10.2 endast for MNN-version).

Ytterligare RS-485 interface kabelinféringar
e Om ytterligare kabelinféringar, kabelférskruvningar

Figure 13.10.2

orr 2]

1234

O TEST RUN

©

MODBUS EIA-485

o

. v o L. m =2 3
och gummihylsor kravs kan halanvisningar tas bort. S
e Anvand en skruvmejsel eller liknande for att ta bort t @ @ §
plastfyliningen dver den formgjutna inféringen. RS-485 interface x
o . m
e | hdlet (@15 mm) placeras en PG9-kontakt (se fig.
13.10.3) som passar kabeln som ska foras in i Figure 13.10.3
drivenheten OJ-DRHX.
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1234 °
MODBUS EIA-485
LNPE UVWPE
Q % [©]
2 0
[ 1 ([ Wi i 1
W g
<
1 3
o
RS-485 interface RS-485 interface E
om
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13.12 Anslutning till eInatet Figur 13.12

o Stromfdrsoérining 230 V AC, +/-10 %.

¢ Stromkabeln ansluts till drivenheten OJ-DRHX pa
plintarna "L”, "N” och "PE".
Se fig. 13.12.

® Det rekommenderas att PE-ledningen &r 20 mm
langre an de andra ledningarna i kabeln (se fig. 13.2).
Om kabeln av misstag dras ut ur OJ-DRHX medan
det finns spanning i kabel och plintar kommer PE-
ledningen att vara den sista att kopplas fran. OJ-
DRHX forhindras darmed fran att orsaka elektriska
stotar.

¢ Nar den avisolerade ledningen &r ordentligt isatt

ol

Q B Jmm RoN
1234

LNPE U VWPE

—

BR1034A09a

i plinten (se avsnitt 13.10) spanningssétts plinten
automatiskt med ratt vridmoment.

e Kom ihag att dra at kabelférskruvningarna for att
sédkerstalla skyddet i OJ-DRHX mot fuktintrangning
och ge dragavlastning.

13.13 Stegmotor Figur 13.13

¢ Stegmotorns kabel bestar av den fasta kabeln pa
stegmotorn och en férlangningssladd.

e Stegmotorns kabel (se fig. 13.13 markt "C”)
ar utrustad med en 4-polig kontakt och
forlangningskabel (se fig. 13.13 markt "A”) och ar
férsedd med motsvarande 4-stiftskontakt.

¢ De 2 kontakterna (se fig. 13.13 markt "B”) bor
anslutas med forsiktighet.

¢ Kontakten &r korrekt monterad nér lashaken pa
bada sidor av kontakten pa motorkabeln ar i fast
forbindelse med kontakten pé forlangningskabeln.

e Kontakten kan separeras igen genom att

BR1034A45a

lossa ldshaken p& bada sidor av kontakten p&
motorkabeln och dra isér de 2 kontakterna.
¢ Forlangningskabeln ska anslutas till terminalerna mérkta:

"U” - brun

"\/” — svart

"W” - bla

"PE” - gul/grén

Om rotationsriktningen &r fel kan de svarta och bla ledningarna flyttas om.
¢ Nar den férlangningskabelns ledningar &r ordentligt isatt i plintarna (se avsnitt 13.10)
spanningssatts plinten automatiskt med ratt vridmoment.
¢ Den fabriksinstallerade stegmotorkabeln far inte forkortas.
e Eftersom stegmotorkabeln &r direkt ansluten till motorlindningarna kan den inte ersattas.
¢ Kom ihag att dra &t kabelférskruvningarna for
att sdkerstalla skydd mot fuktintrangning och Figur 13.14.1

dragavlastning.

Same colour sequence

13.14 RS-485 Interface

¢ RS-485 Interface kan anslutas till OJ-DRHX via de
2 RJ12-kontakterna eller via fjaderterminalerna i
anslutningsplinten.

e Om RJ12-kontakter anvands rekommenderar vi att
anvanda av telekabel, 6-tradig, oskadrmad,
30 AWG/0,066 mm? (platt/telekabel).

¢ Vid montering av RJ12-kontakter, observera att
kontakterna maste riktas s& att fargsekvensen i
kontakterna &r samma i bada &ndar (se fig. 13.14.1)

BR1014A02a
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¢ RJ12-kontakterna i OJ-DRHX ar markta MODBUS
EIA-485 "A” och "B” (se fig. 13.14.2).

e Kontakterna "A” och "B” ar parallellkopplade
internt och det ar darfor valfritt vilken kontakt som
anvands.

 Oversikt dver RJ12-kontakt — (se fig. 13.14.3).

¢ Observera att endast "Buss A”, "Buss B” pa
stiften 3 och 4 i RJ12-kontakten &r anslutna internt
till drivenheten DRHX. De andra anslutningarna i
"MODBUS EIA-485" RJ12-kontakterna "A” och
”B” vidarebefordras direkt mellan loopthrough
RJ12-kontakter — (se fig. 13.14.3).

¢ | OJ-DRHX kan RS-485 Interface ockséa anslutas
via fjaderterminaler i anslutningsplinten
(se fig. 13.14.4).

13.15 Analoga/digitala signalanslutningar
¢ Anslut A/D-styrsignaler till anslutningsplinten (se
fig. 13.15).
¢ Max. kabelmatt ar 0,75 mm? for styrplintar.
e For mer information om att anvénda
fidderterminaler, se avsnitt 13.10.

OBS! Galler endast:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

Figur 13.14.2

MODBUS EIA-485
A B
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—
—7T
—
—7T
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Figure 13.14.3

RS-485 DRHX
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Figure 13.14.4

N[ 1: GND
NJ|2: 0-10V
NJ|3:A

N[ 4:B

N\J| 5: GND
]| 6:+12V
N[ 7: DI3
N\J/|8: RL_NC
N 9:RL_C
N[ 10: RL_NO
N[ 11: GND
N[ 12: DI2
N[ 13: GND
NJ|14: D1

RS-485 interface“gn

“GND”

BR1034A12b

Figur 13.15

N\J| GND: 1
NJ| 0-10V: 2
NJ| A:3

N\J| B: 4

NJ| GND: 5
N[ +12V: 6
| DI3: 7

NJ| RL_NC: 8
N/ RL_C:9
NJ| RL_NO: 10
/| GND: 11
NJ| DI2: 12
N/ | GND: 13
N/ | DI1: 14

BR1034A03a
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13.16 0-10Vin

Figur 13.16
¢ Analog 0-10 V ingangsstyrsignal for hastighetskontroll
via extern 0-10 V styrsignal.
* For potentiometrar, anvand +12V DC-utgang pa stift 6 o Leno
for 0-10 V ingang pa stift 2 NED
(se fig. 13.16). e oD
6: +12V
JE— N 7: D13
j— 9:RL_C
— NJ] 10: RL_NO
OBS! Géller endast: mew 2
* OJ-DRHX-1055-MAD5 oo 3
 OJ-DRHX-1220-MAD5 S
m
13.17 Digitala reldutgangar
e OJ-DRHX &r utrustad med en digital relautgang som till ~ Figur 13.77
exempel kan anvandas till larmsignaler (se fig. 13.17).
¢ Relautgangen &r ett potentialfritt reld med 1: GND
vaxlingsomkopplare. § f\'mv
¢ Den fabriksinstéllda funktionen &r ett larmrelé. 4B
¢ Max. belastning ar 2A/30 V DC/24 V AC. e
e Terminals 7:DI3
9: RL_C och 8: RL_NC fér larmsignal DG RELAY OUT g gt—gc
9: RL_C och 10: RL_NO fér start- eller kdrsignal ' 10: RL_NO
11: GND 3
— 12: DI2 z
f— 14: D1 b
om
OBS! Géller endast:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5
13.18 Digitala ingangar
e OJ-DRHX ar utrustad med 3 digitala relautgangar Figur 13.18
som t.ex. kan anvandas till larmaterstallning
(se fig. 13.18). 1 GND
2:0-10V
= 3:A
= I
f— 5: GND
— 6: +12V
OBS! Galler endast: e\ o
e OJ-DRHX-1055-MAD5 9RLC
e OJ-DRHX-1220-MAD5 10:RL_NO
DIG.IN2- -\ 112 f,.“f 3
' I
) T . DIG.IN1-- \ 12’ SED 3
OdJ:s fabriksinstallningar ar: z
¢ DI1 = Larmaterstalining o

e DI2 = Koppla till externt rotorskydd
¢ DI3 = Signal fran externt rotorskydd — se avsnitt 17

Den digitala ingdngens funktioner kan konfigureras med RS-485 interface kommandon.

13.19 Stanga OJ-DRHX
¢ Nar alla elektriska anslutningar ar gjorda, en funktionskontroll har slutférts och checklistan (se
checklista, avsnitt 14) har fyllts i maste OJ-DRHX stangas igen.
¢ Placera kdpan pa samma satt som nér den togs bort genom att placera den med en 135° vinkel
och tryck forsiktigt in den i det specialdesignade gangjarnet (se fig. 13.8.2)

© 2020 OJ Electronics A/S



BRUKSANVISNING OJ-DRHX-1-8Nm | Checklista

e Stang kapan genom att trycka p& den med mattligt tryck tills de specialdesignade snapplasen har

hakat i ordentligt.

¢ Kapan &r inte ordentligt stangd forran den inte kan 6ppnas utan verktyg.

14. Checklista - mekanisk och elektrisk installation

Innan OJ-DRHX stromsétts for forsta gangen maste installationen och anslutningen kontrolleras.

Anvand tabellen nedan som checklista.

Poster som ska kontrolleras

Beskrivning av kontroll

Slutférande

Kontrollera att hela installationen ar klar att tas i drift, bade elektriskt och mekaniskt, innan
installationen stromsatts.

Kontrollera att inga ménniskor eller djur befinner sig i nérheten av rérliga delar.

Produktdverensstdmmelse

Kontrollera att uppgiften om nominell spanning pa mérkplaten pa OJ-DRHX
Overensstdmmer med den nominella natspé&nningen som OJ-DRHX kommer att anslutas till.

Kontrollera att den valda stegmotorstorleken motsvarar det vridmoment som kravs for att
kunna koéra den aktuella rotorn.

Mekanisk installation

Kontrollera att OJ-DRHX éar korrekt och ordentligt fast till en plan yta. Se avsnitt 12.1 i
denna bruksanvisning.

Kontrollera att det finns en fri, obehindrad luftpassage till kylflansarna i OJ-DRHX. Se
avsnitt 12.1 i denna bruksanvisning.

Kontrollera att kdpan till OJ-DRHX har monterats korrekt och att bada sndpplésen har
hakat i ordentligt innan produkten stromsatts.

Kontrollera att alla oanvanda kabelférskruvningar och andra oanvéanda dppningar &r
forslutna pa Iampligt stt i enlighet med tillamplig kapslingsklass.

Kontrollera att driviemmen &r korrekt spand och att rotorn kan rotera Iatt och obehindrat
med ett vridmoment som &r lagre an det nominella vridmomentet fér stegmotorn.

Se till att remmen inte har spéants mer &n den hogsta tilldtna vertikala belastningen pa
stegmotorns axel.

Omgivningsforhallanden

Kontrollera att kraven pa den omgivande miljén har uppfylits.
Kontrollera att temperatur- och 6vriga miljdspecifikationer féljs.
Se tekniska specifikationer, avsnitt 23 i denna bruksanvisning.

Kablage

Kontrollera att alla kablar har monterats korrekt och att stegmotorn och styrkablarna hélls
atskilda i separata kabelkanaler.
Motorkabeln maste fastas till chassit pa rotorn i hela dess langd

Kontrollera att alla kablar &r ordentligt anslutna och dragavlastade och inte &r vridna.

Kontrollera att alla kablar &r fria fran synliga skador i hela sin langd.

Elektrisk installation

Kontrollera att kablarna har forts in korrekt i OJ-DRHX och att kabelférskruvningarna &r
korrekt &tdragna.

Kontrollera om det finns nagra daliga elektriska anslutningar, eftersom de kan orsaka
Overhettning och allvarlig skada p& produkten och egendom.

Nétspanning

Kontrollera att ledningarna fér natspanningen &r korrekt anslutna till matningsplintarna:
enfas pa plintarna ”L”, ”"N” och "PE” och trefas pa plintarna ”L1”, ”L2”, ”L3” och "PE”.

Kontrollera genom métning av spanningen att det &r ratt spanning pa plintarna.

Stegmotoranslutning

Kontrollera att férldngningskabeln &r korrekt ansluten till OJ-DRHX-plintarna: "U”, "V”, "W”
och "PE”

Kontaktplintar, stegmotor och
férlangningskabel

Kontrollera att kontaktterminalerna mellan stegmotorkabeln och férlangningskabeln ar
korrekt monterade och inkopplade.

Kontakten &r korrekt monterad nér lashaken pa béada sidor av kontakten p& motorkabeln
ar i fast forbindelse med kontakten p& férlangningskabeln.

Styr- och signalledningar

Kontrollera att alla styrkablar ar korrekt inkopplade i fijaderterminalerna och att
styrkablarna &r ordentligt anslutna. (A/D-styrning)

Kontrollera att bada dndar av RS-485 Interface kabeln har anslutits till ritt kontakter. (RS-
485 Interface styrning)

Sékringar och kretsbrytare

Kontrollera att det aktiva kortslutningsskyddet ar korrekt monterat och dimensionerat och
att det uppfyller tillampliga lokala och internationella direktiv och férordningar

Kontrollera att alla sékerhetsanordningar, inklusive kompletterande skydd, &r
funktionsdugliga och rétt instéllda.

Jordning

Kontrollera genom maétning av kontinuiteten att jordanslutningen &r aktiv och att
kontaktmotstandet uppfyller tillampliga lokala och internationella direktiv och férordningar.
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15.

15.1

Funktioner och installningar

DIP-brytare - instéllningar och funktioner

OJ-DRHX-serien &r utrustad med 4 DIP-brytare for instélining av t.ex. stegmotorstorlek och maximalt
motorhastighet (se tabell 15.1.1).

Tabell 15.1.1 DIP1 DIP2 DRHX 1055 | DRHX 1220

1Nm motor ON ON X
2Nm motor OFF OFF X
4Nm motor ON OFF - X
8Nm motor OFF ON - X E H E E

DIP3  |DIP4 @ FF

Speed 1 OFF OFF

Speed 2 ON OFF

Speed 3 OFF ON -:’|:| 2 3 éﬂ_.
Speed 4 ON ON

BR1034A06a

*Med DIP3 och DIP4 i lage "OFF” kan max. hastighet skrivas 6éver/minskas via RS-485 interface
kommando eller via OJ-DRHX-PC-Tool. Vid andra instéllningar/kombinationer pa DIP3 och DIP4
ar det DIP-instéllningen som begréansar den maximala hastigheten. Dessa varden kan &ndras i den
anvandardefinierade filen (UDF) via OJ-DRHX-PcTool.

/N\ ez

Felaktig instéllning av DIP-brytaren for val av stegmotor och maximal motorhastighet kan leda till
férsdmrad prestanda eller dverbelastning av stegmotorn, med risk fér éverhettning och varaktig
skada péa stegmotorn och drivenheten.

Testning Figur 15.2

OJ-DRHX-serien &r férsedd med en testfunktion i

form av en inbyggd testknapp.

Testknappen ar placerad inuti drivenheten i det dvre

hogra hornet och maste anvandas med drivenheten

Oppen.

Testknappen har olika funktioner beroende

pa hur lange knappen trycks in: 1

1. Kort tryck < 1sek.: Drivenheten kommer att ga in i
testlage och stanna i testlaget tills knappen trycks
in igen. Rotorn kommer att borja rotera i en sekvens fran 0-100 varv per minut enligt den valda
upprampningstiden och forblir pa 100 varv per minut. Tryck pa knappen en gang till for att lamna
testldget och stoppa rotorn enligt den valda nedrampningstiden.

2. Tryck pé knappen och hall den intryckt for att forsatta drivenheten i testlaget, dar den forblir
tills knappen slapps. Signalen till rotorn évergar till 100 varv per minut enligt den valda
upprampningstiden.

Testknappen fungerar &ven nar RS-485 interface styrning &r aktiverad.

Observera att nar du trycker pa testknappen i mer dn 20 sekunder kan kalibreringsfunktionen for det

interna rotorskyddet aktiveras (se kapitel 15.15)

O TEST RUN

BR1034A08a
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15.3 LED-indikator Figur 15.3

OJ-DRHX-serien &r forsedd med en LED-indikator
- se fig. 15.3.
LED-lampan kan ses bade med 6ppen och stangd kapa.

LED-indikatorns koder (se tabell 15.3)

Tabell 15.3

LED-lampa Status

OFF Ingen spénning

Gron PA Spénning foreligger

Blinkande grén Giltig RS-485 interface kommunikation
Rod PA Rotorn stoppad pa grund av kritiskt larm
Blinkande réd | drift med reducerad effekt

Orange PA Testfunktion aktiverad

Blinkande orange Renblasningsfunktion aktiverad

BR1034A10a

OBS! Blinkande betyder att lampan &r slackt i 100 ms och tand i
100 ms (ms=millisekunder)

15.4 Skarm

OBS! Galler endast:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

Skarmen &r synlig med 6ppen och stangd lucka.

Skarmen visar aktuell status for drivenheten, stegmotorn och rotorn. Se tabell 15.4.

Visning:
Tabell 15.4 27N
l —_— l—l ," ~ “. Aktuellt varvtal for stegmotorn visas nér stegmotorn &r igang och ingen diameter har
I — j A 3 v angivits for rotorn eller remskivan via OJ-DRHX-PC-Tool eller respektive motsvarande
| — TN RS-485 interface register.
NS Aktuell rotorhastighet visas nar stegmotorn ar igdng och rotorns och remskivans

diameter har angivits via OJ-DRHX-PC-Tool eller respektive motsvarande RS-485
interface register.
Skérmen véxlar mellan vridmoment och varvtal med 2 sek. véxlingsintervall.

N

Aktuellt viidmoment (Nm)
Skérmen véxlar mellan vridmoment och varvtal med 2 sek. véxlingsintervall.

B
'y

Felkoder*: se betydelsen av individuella felkoder i avsnittet "Larm och felkoder” — se
tabell 19.

[
N

Reducerad prestanda pa grund av 6verbelastning, 6verhettning eller annat fel eller
Overbelastning. Las av det aktuella felet/larmet via RS-485 interface.

Renblasningsfunktion aktiverad

© 2020 OJ Electronics A/S
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Tabell 15.4
I I— | Testfunktionen &r aktiverad och stegmotorn mottar styrsignalen for maximal varvtals-
I —I l— rotation.
I I Hallfunktion &r aktiverad ("holding”).

Stegmotorn &r i laget "STOPP”

15.5 0-10V styrning

15.6

15.7

Figur 15.5
= i}
I Max, +—-———-——-----"-"-""—————————— ;
OBS! Galler endast: RPV K-factor=10000 ’ ] }
e OJ-DRHX-1055-MAD5 CIC Keorton g
* 0J-DRHX-1220-MAD5 T S
-~ /// 'i i
e s [
* OJ-DRHX ér fabriksinstalld fér 0-10 V styrning. w | LT -7 /I} } m
e Detta kan andras till en konstant RS-485 g::n’" +—; "'—""*""’iﬁiﬁi _ Z::
interface styrning via det motsvarande RS-485 08V 1.1V 95V 100V Conral - &3
interface registret (se RS-485 interface, avsnitt 3 & T
15.6).

¢ Motorn startar nar det finns styrsignal éver 1,1V (se fig. 15.5).

¢ Motorn stannar nér styrsignalen ar I&gre é&n 0,6 V (se fig. 15.5).

¢ Motorn kérs med maximal hastighet nér det finns styrsignal dver 9,5 V (se fig. 15.5). Maximal
motorhastighet kan stéllas in pa antingen 150, 170, 200 eller 250 varv per minut med hjalp av en
DIP-brytare (se avsnitt 15.1).

¢ Kompensation for icke-linjar varmeoverforing pa rotorn kan uppnas genom att konfigurera en
K-faktor. Det ar darmed mgjligt att uppna en betydligt mer optimal varmedverforing och battre
instéllning (se fig. 15.5.).

e K-faktorn konfigureras via RS-485 interface register eller via OJ-DRHX-PC-Tool.

e Standardméssig K-faktor konfigureras av tillverkaren till 100.

RS-485 interface styrning

¢ OJ-DRHX kan styras via Modbus eller BACnet MSTP kommandon enligt Modbus/BACnet MSTP
protokollet (se separat dokument)

¢ Om en signal tas emot via RS-485 interface i startregistret och/eller hastighetsregistret kommer
drivenheten att tillfalligt byta fran 0-10 V-styrning till RS-485 interface styrning fram till nasta
omstart.

¢ Om OJ-DRHX ska styras via RS-485 interface maste Coil Stat Bit register 8 stéllas in pa ”0” =
"RS-485 interface control” (se RS-485 interface protokoll)

 QOvervakning av larm och status kan fortfarande géras via RS-485 interface, dven om "RS-485
interface styrning” inte &r aktiverad.

Rotations6vervakning

¢ D3 stegmotorn och rotorn ar mekaniskt anslutna via en drivrem &r det nédvandigt att Gvervaka om
rotorn roterar.

e DRHX-enheten &r utrustad med tva typer av rotorévervakningssystem. En traditionell extern
optisk givare kan anvandas och den kan kopplas till de digitala ingdngsportarna, eller sa kan en
nyutvecklad intern rotorévervakning anvandas.

¢ Om motorn inte langre drar runt rotorn pa grund av slapphet eller en defekt rem kommer DRHX-
drivenheten att utlésa ett larm foér “rotorskydd”.

¢ Fabriksinstallningen &r "internt rotorskydd”.
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15.8

15.9

15.10

15.11

» Det externa rotorskyddet kan aktiveras via digital ingang DI2 (fabriksinstallning) eller via ett RS-485
interface kommando (se RS-485 interface protokoll).

¢ For extern rotationsdvervakning maste ett externt rotorskydd vara installerat (se avsnitt 17:
Tilloehor).

¢ Den interna rotorévervakningen kan avmarkeras genom att anvanda PC-verktyget

Internt rotorskydd

Det interna rotorskyddet Gvervakar korrekt rotationsriktning pa rotorn genom att mata
motorstrdmmen och motorvarvtalet.

Var 10 sekund kontrollerar programvaran for rotationskontroll férandringarna i motorns varvtal

efter ett kort byte av motorstrommen. Vid sex misslyckade kontroller utléses en omstart.

Den standardméassiga DRHX-instéllningen ar fem omstartsforsdk. Efter 5 minuter avges ett
rotorskyddlarm.

Den interna rotorévervakningen fungerar automatiskt vid ett varvtal éver 25 varv. For
motorhastigheter under 25 varv per minut kommer typiskt den anslutna styrenheten (AHU-styrenhet)
att hjélpa till. Om rotorn inte ger den 6nskade varmeatervinningen kommer den anslutna styrenheten
att begara en hdgre hastighet for att aktivera en hdgre varmeatervinning.

Boostfunktion

¢ (OJ-DRHX-serien har en inbyggd "Startfunktion” som automatiskt mdjliggdr en hdgre stromstyrka
till motorn vid start.

e OJ-DRHX kan leverera upp till 150 % av den nominella strémmen (anges i mA) till stegmotorn vid
start (max. 100 sek.)

¢ OJ-DRHX stoppar startfunktionen nar installd "starttid” pa timern I6per ut eller nar stegmotorn har
natt 50 % av maximal instélld hastighet.

Renblasningsfunktion

¢ Nar drivenheten OJ-DRHX &r instélld pa "RS-485 interface” styrs renblasningsfunktionen fran
luftbehandlingsaggregatets styrsystem.

¢ Nar OJ-DRHX styrs via 0-10 V-signal startar renblasningsfunktionen automatiskt nér stegmotorn
har varit avstédngd i 10 minuter.

e Stegmotorn kommer att kora ett antal varv (som standard 10) pa l1ag hastighet, varefter stegmotorn
stannar igen.

® Funktionen upprepas var 10:e minut nér stegmotorn ar avstangd.

¢ Funktionen férhindrar ddrmed mekaniska fel och deformering av rotorn.

¢ Antalet varv och repetitionsfrekvensen kan &ndras genom att anvénda PC-verktyget.

Hallmoment

e For att forhindra att rotorn roterar pé& grund av luftflédet har OJ-DRHX en bromsfunktion som haller
rotorn i ett fast lage.

Denna bromsfunktion aktiveras automatiskt nar motorn inte har driftsignal.

Hallmomentvardet ar som standard instéllt pd 0 % och kan andras med hjélp av PC-verktyget.
Installning av niva fér hallmoment kan &ndras via RS-485 interface kommando, se avsnitt 18.4.
Hallmomentet kan stéllas in i % upp till 20 % vridmoment men bdr endast 6kas tills dess att rotorn
stannar.
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15.12 Visning av faktisk hastighet

15.13

15.14

15.15

111

OBS! Galler endast:
e OJ-DRHX-1055-MAD5
e OJ-DRHX-1220-MAD5

e Under normal drift kommer drivenhetens skarm att visa stegmotorns eller rotorns hastighet.

¢ Om inga varden har angivits for den faktiska storleken pa remskivan och rotorn kommer
drivenhetens skarm att visa den aktuella hastigheten (varv/min.) f6r stegmotorn (se avsnitt 15.4).

¢ Om storleken p& remskivan och rotorn angivits via RS-485 interface Holding Register (se RS-
485 interface protokoll) eller OJ-DRHX-PC-Tool kommer drivenhetens skdrm att visa den aktuella
hastigheten (varv/min.) fér rotorn.

¢ Remskivans storlek (g mm) anges i Holding Register (se Modbus-protokoll) eller via OJ-DRHX-PC-
Tool —anges i mm.

¢ Rotorns storlek (g mm) anges i Holding Register (se Modbus-protokoll) eller via OJ-DRHX-PC-Tool
—anges i mm.

e Ovriga displayvisningar - se avsnitt 15.4.

¢ Rotorhastigheten kan dven avldsas via RS-485 interface registret — (se Modbus-protokoll).

Inbyggt skydd

e Om temperaturen i OJ-DRHX 6verskrider 95 °C kommer OJ-DRHX att férsdka minska
varmeutvecklingen genom att minska mangden tillférd strém till stegmotorn.

¢ OJ-DRHX har inbyggd strémbegrénsning fér skydd av stegmotor och kablar vilket betyder att OJ-
DRHX inte kan leverera mer strém &n den &r instélld pa.

¢ OJ-DRHX &r kortslutningsskyddad mot fas-fas-kortslutning pa OJ-DRHX-enhetens kontaktdon for
stegmotorn (U, V, W).

¢ OJ-DRHX styringangar ar skyddade mot kortslutning.

Detektion av blockerad rotor

Om rotorns belastning &r hégre an nominellt maximalt vridmoment fé6r DRHX och motorn kommer

DRHX att utldsa ett larm for blockerad rotor.

Denna detektering beror pad remmens spanning och friktionen mellan remmen och remskivan.

¢ En betydligt I1&gre spanning kommer att uppfattas som en trasig rem och utldsa larmet for internt
rotorskydd, vilket leder till att DRHX stoppar motorn.

¢ En lagre remspénning kan minska friktionen mellan rem och remskiva och kan orsaka en lagre
rotorhastighet an énskat om remmen slirar i remskivan.

¢ Beroende p& motorns varvtal och friktionen mellan rem och remskiva kommer DRHX att avkanna
denna felfunktion genom att observera motorns hastighetskrypning och systemets vibrationer.

* Hdgre krypningsvéarde och vibrationer kommer typiskt att avk&nnas vid hdgre motorhastigheter.

Test och kalibrering fér internt rotorskydd

1. Stang av DRHX och ta av remmen fran remskivan.

2. Sl& pa DRHX och tryck kort péa testknappen > 1 sekund (hoger for dip-brytare) for att starta
testlaget.

3. LED-lampan kommer att lysa med orange sken.

4. Vanta tills stegmotorn uppnétt maximalt varvtal (begrénsat till 100 varv/min.).

5. Efter att stegmotorn har uppnatt maximal hastighet kommer systemet att bérja utféra den interna
rotorskyddsfunktionen. Stegmotorn kommer att accelerera med korta mellanrum var 10:e sekund
(som bor vara mojligt att hoéra).

6. Om stegmotorn stannar och startar om efter en minut ar det interna rotorskyddet korrekt

kalibrerat. Tryck pa testknappen i 2 sekunder for att avsluta testlaget.

. Om stegmotorn fortsatter att ga i mer &n en minut maste en kalibrering koras.

. Sa omkalibrerar du: Tryck och héll in testknappen (10-20 sek.) tills LED-lampan blinkar orange.

9. Efter omkalibrering kan du stdnga av DRHX
och montera pa remmen igen.

© N
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16.

17.

OJ-DRHX-PC-Tool - anslutning och funktioner

OJ-DRHX-serien kan konfigureras med hjalp av

OJ-DRHX-PCTool, som via RS-485 granssnittskabel

genom att anvanda antingen RJ12-anslutningar eller

fijaderterminaler.

OJ-DRHX-PC-Tool &r ett serviceprogram som ar

installerat pa en standardméassig PC och som ger

mojlighet att avldasa och konfigurera stegmotorns och

drivenhetens parametrar, bl.a.:

e Status: Styrnings- och driftparametrar for ansluten
OJ-DRHX

e [nstéllning: Stélla in applikationsinstaliningar

e Larm: Avlasning av larmlogg for ansluten OJ-
DRHX

» RS-485 interface: Andra RS-485 interface
instéllningar fér OJ-DRHX

Figur 16.1

i 0J DHX PC Tool
soup| 5 Operate contaure [ Loa | 1 i st

oy
s 50 60

40 T, 70

0 110

30 7, 80

PR ¥
WS P

v ov2

wwwwwwwwww

¢ Om: Avlasning av programversion och typ for ansluten OJ-DRHX

e | oggdata: Avlasning av loggdfiler

OJ-DRHX-PC-Tool anvands uteslutande av rotor- och systemtillverkare.

Ytterligare information om OJ-DRHX-PC-Tool: se separat manual.

Tillbehor

Externt rotorskydd
o Ett yttre rotorskydd kan anslutas till OJ-DRHX som
extra tillbehdr.

Mekanisk installation

¢ Rotorskyddet "OJ Rotor guard” ar en induktiv sensor.

¢ En sensorplatta méste monteras pa den roterande
varmevaxlaren. Sensorplattan skall vara av metall, t.ex.
en bultskalle, en skruv eller liknande.
Se fig. 17.1.

¢ Max. sensoromrade &r 20 mm.

Figur 17.1
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¢ En eller flera sensorplattor kan installeras pa rotorn. Om fler 4n en sensorplatta monteras kommer
drivenheten att motta motsvarande antal signaler per varv.

¢ Om du vill anvanda fler an en sensorplatta ska antalet sensorplattor anges i drivenheten med
hjalp av OJ-DRHX-PC-Tool eller motsvarande i RS-485 interface registret — se RS-485 interface

protokoll.

e Vardet i detta register kommer att anvandas vid berékning

av rotorns faktiska hastighet som visas i displayen.

¢ Om det faktiska antalet pulssignaler fran rotorskyddet
avviker fran det berdknade antalet pulssignaler
kommer ett larm om rotationsfel att utlésas.

¢ Detta ar for att 6vervaka med avseende pa slappa
eller trasiga remmar.

Elanslutning

¢ Om rotorn ska dvervakas via ett externt rotorskydd
b6r det anslutas till terminal: "GND”, ”+12V” och
"DI3” (se fig. 17.2).

¢ Rotorskyddet &r en induktionssensor med tre ledare
och levereras av OJ Electronics A/S som tillbehor.

Figur 17.2
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18.
18.1

Modbus

Inledning

¢ OJ-DRHX kan styras via Modbus RTU enligt Modbus-protokollet.

¢ OJ-DRHX ér fabriksinstalld fér 0-10 V styrning.

¢ Nar OJ-DRHX avkanner en startsignal eller hastighetsborvérde via Modbus, kommer OJ-DRHX
automatiskt att véxla tillfalligt till styrning via Modbus RTU. D&rmed ignoreras ”0-10 V”-signalen.
Funktionen aterstélls automatiskt nar OJ-DRHX startas om.

¢ OJ-DRHX kan via Modbus-register lasas till att alltid styras via Modbus. Saledes kommer 0-10
V-signalen att ignoreras aven nér ingen aktiv Modbus-kommunikation avkanns.

e For att &ndra och avldsa Modbus-register anvands OJ-DRHX-PC-Tool eller via t.ex. OJ-Air2WEB-
anvandargranssnittet.

N\ azzn

Varden andras pa eget ansvar:
Det &r pa eget ansvar att se till att varden och installningar konfigureras sa att ingen Gverbelastning
eller skada orsakas stegmotorn eller rotorn.

18.2 Modbus-kommunikation
¢ OJ-DRHX levereras med fabriksinstaliningen (se tabell 18.2.1):
Tabell 18.2.1
Instéllningsomrade Enhet Fabriksinstéllning
Adress 1-247 i/u 79 dec.
Baudhastighet 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kBaud 38,4
Paritet Ingen, jdmn, udda i/u Ingen
Stoppbit/ar 0,1,2 i/u 2
Kommunikationstimeout 0-240 sek. 10
¢ OJ-DRHX stodjer féljande kommandon (se tabell 18.2.2):
Tabell 18.2.2
Funktionskod Beskrivning
1 Read Coil Status
2 Read Input Status
3 Read Holding Registers
4 Read Input Registers
5 Force Single Coill
6 Preset Single Registers
8 Diagnostics. Sub-function 00 Only — Return Query Data (loop back)
15 Force Multiple Coils
16 Preset Multiple Registers
. Varden som skrivs till OJ-DRHX via Modbus avrundas till ndrmaste giltiga véarde.
18.3 Detektion av aktiv Modbus
¢ OJ-DRHX upptacker automatiskt giltig Modbus-kommunikation i Modbus-ingangar (RJ12-kontakt
eller "A” och "B” pa anslutningsplinten).
¢ OJ-DRHX kommer att forst detektera kommunikationsparametrarna: ID 79, 38.4 -8 -N -2
¢ Alternativa kommunikationsparametrar kan stéllas in med hjalp av Modbus-registret.
e Efter 10 sekunder utan att en giltig Modbus-begéran mottagits med standardparametrarna
kommer DRHX att férsdka upptédcka en Modbus-begdran med de alternativa parametrarna.
18.4 Modbus-protokoll

Det aktuella Modbus-protokollet ar tillgangligt for nedladdning pa www.ojelectronics.com
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19. Larm och felkoder

OJ-DRHX har en inbyggd larmévervakning som évervakar optimal felfri drift och utléser ett larm vid
drift- eller prestandaproblem.

Larmen &r antingen “kritiska” larm eller "icke-kritiska” larm.
"Kritiska” larm stoppar stegmotorn.
”Icke-kritiska” larm minskar stegmotorns prestanda.

Den inbyggda larm&vervakningen stoppar OJ-DRHX.

Om larmsituationen passerar aterstélls larmet automatiskt och OJ-DRHX startas om.
Om maximalt antal omstarter (5 ganger/60 min.) 6verskrids maste larmet aterstéllas.
Larmet kan aterstéllas med ett RS-485 interface kommando.

Larmet aterstalls automatiskt nar strommen kopplas fran langre dn 60 sekunder.
Larm/felkod visas pa skdrmen (endast OJ-DRHX-1XXX-MADS5)

Larm kan avlasas via Modbus, se Modbus-protokoll

Oversikt éver larm/felkoder, se tabell 19.

Tabell 19

Felkod Larmoéversikt Larmprioritet Aktivitet

EO1 Larm fran rotorskydd »C” ”SA5”

E02 Matningsspénning fér hég rC” ”SA5”

E03 Matningsspéanning for lag ’C” ”8”

EO4 Strémmen till motorn kritiskt férhéjd, t.ex kortslutning i kabel, »C” ”SA5”
kontakt eller motor

E05 Intern temperatur i OJ-DRHX for hdg ”NC” ”RP”
(>95°C)

E06 Blockerad motor »C” ”SA5”

EOQ7 Ingen giltig RS-485 interface kommunikation >10 sek. »C” ”8”

EO8 Fasfel p& stegmotorns stromférsérjning (U, V, W) »C” ”SA5”

E09 Internt hardvarufel »C” ’s”

Exx: Larmkoder kan avldsas pa skiarmen — se avsnitt 15.4

Anmaérkningar: ”C” = kritiskt larm ”NC” = icke-kritiskt

”RP” = minskar prestandan

”"SA5” = stegmotorn stannar efter 5 omstarter som orsakats av samma fel inom 60 minuter
”8§” = stegmotorn stannar omedelbart
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20.

Underhall
Under normala driftsférhallanden och belastningsprofiler & OJ-DRHX underhallsfri.

@ Var forsiktig

21.

22,

Kylflansarna kan bli mycket varma. (Max. 95 °C under normala driftsférhallanden.)

N\

OJ-DRHX kan inte repareras pa plats.

Forsok aldrig reparera en defekt OJ-DRHX-drivenhet eller MRHX-motor.

Kontakta leverantoren for att f& en utbytesenhet.

Ytterligare tekniska uppgifter finns tillgangliga pa begéaran fran leverantoren eller OJ Electronics A/S.

Ansvar

Den hér instruktionen maste féljas, annars upphor tillverkarens ansvar.

Denna produkt far endast installeras av behdrig personal eller personer som har fatt Iamplig
utbildning.

Lamplig service och underhall av den roterande varmevéaxlarens system behovs for att sakerstélla
korrekt drift av produkten i allménhet. Det maste vid var tid sékerstéllas att bandet sitter stramt for att
sékerstélla korrekt funktion av programvaruévervakningen av rotorn.

Alla féréandringar och modifieringar av den har produkten ska goéra tillverkarens garanti ogiltig.

OJ pétar sig inget ansvar for eventuella fel i kataloger, broschyrer och andra trycksaker. OJ
forbehaller sig ratten att &ndra sina produkter utan féregdende meddelande. Detta galler &ven for
produkter som redan orderlagts, forutsatt att sddana &ndringar kan géras utan att efterféljande
férandringar ar nédvandiga i specifikationer som redan dverenskommits. Alla varumarken i det har
materialet tillhor respektive féretag. OJ och OJ-logotypen ar varumarken som tillhér OJ Electronics
A/S. Alla rattigheter forbehalls.

Fels6kning

N\

Innan OJ-DRHX 6ppnas maste nitspanningen vara frankopplad i minst 3 minuter for att sékerstalla
att det inte finns nagon risk for farlig reststrém i elektroniska kretsar eller kondensatorer.

Om OJ-DRHX inte har nagon driftsignal men ett naturligt luftfléde strdmmar genom
luftbehandlingsaggregatet och far rotorn och darmed stegmotorn att rotera, finns det en risk att
stegmotorn inducerar spanning i OJ-DRHX stegmotorterminaler, vilket gér dem farliga.

Vid service eller felsékning av stegmotorn: Stegmotorn kan bli mycket varm >60 °C.
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Felsokning da OJ-DRHX styrs via A/D-signaler (0-10 V):

Symptom

Orsak

Atgird

Stegmotorn koér
inte

Matningsspéanning saknas

Kontrollera matningsspénningen (230 V AC) till OJ-DRHX
plintarna ”L” och "N” (nominell matningssp&nning anges pa
markplaten). LED-lampan lyser med konstant grént sken — se
avsnitt 15.3 for ytterligare LED-indikeringar.

Kontrollera om kortslutningsskyddet har aktiverats.

Kontrollera att andra komponenter inte har kopplat fran mat-
ningsspanningen till OJ-DRHX.

Daliga elektriska anslutningar

Kontrollera de elektriska anslutningarna.

Fel stegmotor till OJ-DRHX-uppséattningen

Kontrollera att DIP-brytaren &r korrekt instélld fér den valda
stegmotorns storlek och hastighet.

Driftsignal saknas

A/D-styrning:

DRHX kan via RS-485 interface registret stéllas in att motta
en startsignal via en valfri digital ingadng. Om denna funktion
ar vald ska du kontrollera att OJ-DRHX har en signal som ar
ansluten till *Start/Stop”-ingangen - digital ingang Din1, -2
eller -3, beroende pa instaliningen.

Styrsignal 0-10 V DC saknas

Kontrollera att OJ-DRHX mottar en signal >1,1 V pa "0-10 V
In”.

Aktivt larm

Avlas aktiva larm via skdrmen, RS-485 interface register eller
med OJ-DRHX-PC-Tool och ta bort orsaken till larmet.

Stegmotorn har stoppats 5 ganger av det
inbyggda stegmotorskyddet p& grund av
overbelastning eller annat larm

Aterstall larmet genom att kortsluta "Alarm reset”-ingadngen —
digital ingdng Din1 eller Din2 beroende pa instéllningen.
Larmet kan ocksa aterstallas genom att bryta stromforsorj-
ningen till OJ-DRHX och sl till den igen efter ca 60 sekunder.

Defekt OJ-DRHX-styrning

Byt ut OJ-DRHX.
Forsok aldrig reparera en defekt OJ-DRHX-styrenhet.
Kontakta din leverantér for byte/reparation.

Defekt stegmotor

Byt ut stegmotorn

Stegmotorn kor i
fel riktning

Fel fasfoljd i stegmotorkabel

Byt 2 fasledningar pad OJ-DRHX-stegmotorterminaler.

Fel instéllt RS-485 interface register

Rotationsriktningen kan ocksa inverteras via RS-485 interface
kommando eller med OJ-DRHX-PC-Tool.

OJ-DRHX stan-
nar pa grund av
ett larm

Minst ett aktivt larm

Via skarm*, RS-485 interface eller med OJ-DRHX-PC-Tool
avlases larmet och det faststélls vilket larm som har stoppat
stegmotorn.

*:Géller endast modell med skarm (-MAD5)

Aterstll larmet genom att kortsluta ”"Alarm reset”-ingangen

- digital ingéng Din1 eller Din2 beroende pa instaliningen. Lar-
met kan ocksa aterstéllas genom att bryta stromférsorjningen
till OJ-DRHX och sla till den igen efter ca 60 sekunder.

Larmet visas igen efter aterstélining

Anvéand OJ-DRHX-PC-Tool for att visa larmet och avgora vilket
larm som har stoppat stegmotorn.

Atgérda orsaken till att larm ateraktiveras.

Rotorn stan-
nar oavsiktligt
(felkod: EO1,
skarmversion)

Internt rotorskydd avkanner en 16s eller
defekt rem

Spann eller byt ut remmen

Det interna rotorskyddet &r felaktigt
kalibrerat (se 15.8 for mer information)

Goér en omkalibrering (se 15.15)
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Felsokning da OJ-DRHX styrs via RS-485 interface:

Symptom Orsak

Atgird

Stegmotorn koér
inte.

Matningsspéanning saknas

Kontrollera matningsspénningen till OJ-DRHX-plintarna "L”
och "N” (230 V AC)

Kontrollera om kortslutningsskyddet har aktiverats.

Kontrollera att andra komponenter inte har kopplat fran mat-
ningsspanningen till OJ-DRHX.

Daéliga elektriska anslutningar

Kontrollera de elektriska anslutningarna.

Fel stegmotor till OJ-DRHX-uppséttningen

Kontrollera att DIP-brytaren &r korrekt instélld fér den valda
stegmotorns storlek och hastighet.

Driftsignal saknas

Kontrollera att OJ-DRHX kan ta emot en driftsignal.
Coil Stat Bits Register 0X0001: Start/stopp fér stegmotor

(1=pé&)

Ingen %-styrsignal fran Modbus-RS-485
interface

Kontrollera RS-485 interface styrsignalen pa RS-485 interface
adressen: Holding registers; Register 3X0001: PrcSet 0-10000
(0-100%)

Stegmotorn har stoppats 5 ganger av det
inbyggda stegmotorskyddet p& grund av
overbelastning

Aterstall larmet: Coil Stat Bits Register 0X0002: Aterstall (1
puls = aterstalining).

Larmet kan ocksa aterstallas genom att bryta stromforsorj-
ningen till OJ-DRHX och sl till den igen efter ca 60 sekunder.

Defekt OJ-DRHX-styrning

Byt ut OJ-DRHX
Forsok aldrig reparera en defekt OJ-DRHX-styrenhet.
Kontakta din leverantér for byte/reparation.

Defekt stegmotor

Byt ut stegmotorn

Stegmotorn kor i Fel fasfdljd i stegmotorkabel

Byt 2 fasledningar pa OJ-DRHX-stegmotorterminaler.

fel riktning Fel instéllt RS-485 interface register

Rotationsriktningen kan ocksa inverteras via RS-485 interface
kommando eller med OJ-DRHX-PC-Tool.

OJ-DRHX stan-
nar pa grund av
ett larm

Minst ett aktivt larm

Via skdrm*, RS-485 interface eller med OJ-DRHX-PC-Tool
avlases larmet och det faststélls vilket larm som har stoppat
stegmotorn.

*:Galler endast modell med skéarm (-MADS5)

Aterstll larmet genom att kortsluta "Alarm reset”-ingangen

- digital ingang Din1 eller Din2 beroende pa instaliningen. Lar-
met kan ocksa aterstéllas genom att bryta stromférsorjningen
till OJ-DRHX och sla till den igen efter ca 60 sekunder.

Larmet visas igen efter aterstélining

Anvéand OJ-DRHX-PC-Tool for att visa larmet och avgora vilket
larm som har stoppat stegmotorn.

Atgérda orsaken till att larm ateraktiveras.

Rotorn stan-
nar oavsiktligt
(felkod: EO1,
skarmversion)

Internt rotorskydd avkanner en I8s eller
defekt rem

Spénn eller byt ut remmen

Det interna rotorskyddet &r felaktigt
kalibrerat (se 15.8 for mer information)

Gér en omkalibrering (se 15.15)

23. Avfallshantering

OJ-DRHX innehéller elektroniska komponenter och far inte slangas tillsammans med

hushallsavfall.

OJ-DRHX maste bortskaffas i enlighet med lokala regler och foreskrifter.
OJ-DRHX uppfyller kraven pa méarkning av elektroniskt avfall i det europeiska WEEE-

direktivet 2012/19/EU.
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24. Tekniska specifikationer

Typ DRHX-1055-MNN5 DRHX-1055-MAD5 DRHX-1220-MNN5 DRHX-1220-MAD5
Moment Nm 1,0/2,0 1,0/2,0 4,0/8,0 4,0/8,0
Effektstorlek W 27,5/55 220
Effektivitet % >90%
Stromférsorjning
Spénning VAC 1x 230 V AC 50/60 Hz -10%/+10%
Matningsstrom vid maximal belastning A 0,6 | 1,2/2,4
Effektfaktor (cos-phi) vid maximal belastning 0,65
Motorutgang
Nominell motoreffekt (pa axeln) *1 kW 27,7/55 27,7/55 | 110/220 110/220
Motorhastighet varvtal 0-250
Nominellt motorvridmoment Nm 1,0/2,0 1,0/2,0/4,0/8,0
Boostmotorns vridmoment Nm 2,5 5,0/10,0
Frekvens Hz 0-120
Max. utspénning Vrms 3x0-150V AC
Max. utstrom Arms 2,5 2,5 3,5 3,5
Skydd
Max. sakring A 10
Motorutgéng Kortslutningsskyddad mellan faser
Motor Skyddad av strémbegransning
Impulsskydd Transient skyddad av VDR
Overspanningsskydd Nej
Overbelastningsskydd Overbelastningsskydd, strém och temperatur
Miljo
Drifttemperatur °C -40°C till +40°C
Starttemperatur °C -40°C till +40°C
Férvaringstemperatur °C -40°C till +70°C
Matt mm 183 x 143 x 55
Skyddsklass P 54
Kapslingsmaterial Plast
Framképa Plast
Vikt kg 0,9
Luftfuktighet % RH 10-95 %, icke-kondenserande
Kylning Sjalvkylande
Gréanssnitt
e e 0 102 2 7 o2 o
RS-485 interface anslutning 2 x RJ12 och 3 x fjaderplintar
RS-485 interface kabel Max. 100 m
7-segmentskarm Nej 3 Nej 3
Analog In1 Nej 0-10 VDC, 100 % @ 9,5 V DC Nej 0-10 VDC, 100 % @ 9,5 V DC
+-2 % +/-2 %
Analog Out1 Nej +10V DC Nej +10V DC
Digital In1 (intern pull-up) Nej Start/stopp (konfigurerbart) Nej Start/stopp (konfigurerbart)
Digital In2 (intern pull-up) Nej Larmaterstalining (konfigurerbar) Nej Larmaterstalining (konfigurerbar)
Digital In (intern pull-up) Nej E’&m};ﬁ:@f’;g‘r"‘;d Nej E’;ﬁ;‘}f;ﬁi’r’;;‘r’gd
Digital Out1 Nej Nej Nej Nej
Larmrela Nej SPDT-reld 1A 30VDC/24VAC Nej SPDT-reld 1A 30VDC/24VAC
Gron LED Pa: Strom ansluten | Blinkande: Aktiv RS-485 interface kommunikation
Rod LED Blinkande: Larm, men fortsatt i drift | Lyser konstant: Allvarligt larm — stanna motorn
DIP-brytare 4 4 4 4
Roterande brytare Nej Nej Nej Nej
Tillvalsmodul Nej Nej Nej Nej
Funktioner
Teknik Sinusformad back-EMF-signal som styrs via faltorienterad styrning (FOC)
Upprampningstid sek. 15-300
Nedrampningstid sek. 15-300
Larm Ja
Larméterstalining Via digital ingéng, RS-485 interface eller genom att stdnga av enheten i mer &n 60 sekunder
Renblasning sek. Ja
Servicedatalogg Drifttimmar, larm, belastning, programvaruversion, max. ten:i;;brer::ttémotorspénning, max. motorstrdém, max. rippelspéanning, max.
Uppdatering av programvara Ja, via seriellt granssnitt
Kortslutningsskydd Ja
EMC-filter Integrerat
Godkénnanden
EMC EN 61800-3 (C1 & C2)
LVD EN 61800-5-1
Produktstandard EN 61800 del 2
RoHS-direktivet Ja
Produktgodké@nnanden CE

Obs! Uppgifterna géller vid: nominell matningsspéanning och vid +25 °C omgivningstemperatur
*1: |O-tillvalsmodul &r monterad som standard
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Typ MRHX-3P01N-03C5 MRHX-3P02N-03C5 MRHX-3P04N-03C5 MRHX-3P14N-03C5
Moment Nm 1,0 2,0 4,0 8,0
Effektstorlek w 27,5 55 110 220
Vikt kg ~14kg ~2,4kg ~3,5kg ~5 kg
Tatningsgrad IP 54 54 54 54
Drifttemperatur °C -40 °C till +40 °C -40 °C till +45°C -40 °C till +45°C -40 °C till +45°C
Forvaringstemperatur °C -40 °C till +70 °C -40 °C till +70 °C -40 °C till +70 °C -40 °C till +70°C
Matt mm 56 x 56 x 97 85 x 85 x 67 85 x85x97 85 x 85 x 156
Axeldiameter mm 12 12 12 12
Kabelldngd (med kontakt) m 0,3 0,3 0,3 0,3
Max. radiell kraft (20 mm fran flansen) Nm 75 250 250 250
Max. axiell kraft Nm 15 60 60 60
OJ Electronics A/S
Stenager 13B ¢ DK-6400 Senderborg
Tel: +4573 12 13 14 o Fax: +457312 13 13
oj@ojelectronics.com ® www.ojelectronics.com
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